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Figura 5-3 — Comportamento transitdrio das correntes rotoricas, fluxos estatdricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos

controladores de eixo ¢ e d igual a 100 rad/s e banda do estimador a = 60 rad/s
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Figura 5-4 — Comportamento transitorio das correntes rotoricas, fluxos estatoricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos
controladores de eixo g e d igual a 500 rad/s e banda do estimador a = 60 rad/s
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Figura 5-5 — Comportamento transitorio das correntes rotoricas, fluxos estatdricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos
controladores de eixo ¢ e d igual a 100 rad/s e banda do estimador a =1000 rad/s
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Figura 5-6 — Comportamento transitorio das correntes rotoricas, fluxos estatoricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos
controladores de eixo ¢ e d igual a 500 rad/s e banda do estimador a =1000 rad/s



87

-

iqr(p-u)
r —T1 1 1 l_?__l_ i

=
g ° \.
T A
! ae Ans

'
o=

=
Z 08 o W
g NV
~ 08
~ 02
o W
< o2t
. 1of
E o
Z -10 L
o 20+ v W’
'_
3T
R
7] o AR J
a D ane v
4L [ [ I I I [ [ I
0.4 0.6 0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8
Tempo (s)

Figura 5-7 — Comportamento transitdrio das correntes rotoricas, fluxos estatdricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos
controladores de eixo ¢ e d igual a 100 e 500 rad/s e banda do estimador a =1000 rad/s
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Figura 5-8 — Comportamento transitério das correntes rotéricas, fluxos estatoricos, torque
eletromagnético e poténcia reativa no estator da MATRADA. Banda passante dos
controladores de eixo g e d igual a 500 e 100 rad/s e banda do estimador a =1000

Através dos casos mostrados, analisando-se o comportamento de todas as variaveis,

pode-se dizer que a o terceiro caso, o da Figura 5-5, apresenta uma maior redu¢do nas

oscilagdes. E ¢ uma boa regido para o projeto das bandas passantes.



